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Challenge

Automatische Detektion der nicht versiegelten Flachen
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Rapportiere alle neu entsiegelten Flachen Stadt Bern hat den Auftrag Orthophotomosaik &
pro Jahr versiegelte Flachen zu entsiegeln Infrarotbilder
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Die Rohdaten: Orthophotomosaik, Infrarot und LIDAR

Orthophotomosaik Ortho infrarot Lidar terrestrisch
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Lernprozess
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) Fine-tuning Pretrained SAM - Segment anything
Segmentation model model I I

x Plananderung Resultate

Plananderung aufgrund zeitlicher
Begrenzung

Data Exploration
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Versuche mit SAM -Segment Anything Model
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Orginalbild
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Grun-Farbfilter
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Medianfilter
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Find and Close Contours
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Mit Georeferenzierung
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Mit Georeferenzierung
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Ausblick und nachste Schritte

Zeit und Aufwand & X

Trainiere ein eigenes Optimierung durch Automatisierte Schadenserkennung
Segmentierungsmodell weitere Datenquellen von Strassenbelegen

Labelling - Strassenkarten

Training - Gebadudekarten Automatisierte Erkennung von

Hyperparameter - LIDAR Daten Gebaudeflidchen in einer Stadt
Optimisierung

Automatisierte Erkennung von
Strassenlaternentypen
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